Convenio de colaboracién ITESHU-VIME DEVICES S.A. DE C.V., Proyecto ETAPA 1: DISENO E INTEGRACION
DE UN PROTOTIPO INALAMBRICO CON PORTABILIDAD ERGONGOMICA PARA EL MONITOREO EN TIEMPO
REAL DE SIGNOS VITALES DE PACIENTES CON VISUALIZACION EN LA NUBE ¥ POSICIONAMIENTO LOCAL

CONVENIO ESPECIFICO DE COLABORACION QUE CELERRAN POR UNA PARTE, EL
INSTITUTO TECNOLGOGICO SUPERIOR DE HUICHAPAN, A QUIEN EN LO SUCESIVO SE
DENOMINARA “ITESHU" REPRESENTADA EN ESTE ACTO POR LA ING. MARIA
ANGELICA BRAVO CADENA, EN SU CARACTER DE DIRECTORA GENERAL CONN
PARTICIPACION DEL ING. SERGIO QUINTANAR GARCIA, JEFE DE LA DIVISION
INGENIERIA  MECATRONICA: Y POR OTRA PARTE, VIME DEVICES S.A. DE C.WM)

o
&

QUIEN EN LO SUCESIVO SE LE DENOMINARA “LA EMPRESA”, REPRESENTADA EN \‘\‘\?‘é\\
\\

ACTO POR SU REPRESENTANTE LEGAL LA LIC. LORENA JANET ALVAREZ DIAZ:
CUANDO ACTUEN CONJUNTAMENTE EL “ITESHU” Y “LA EMPRESA”. SE LES
DENOMINARA “LAS PARTES", QUIENES SE SUJETAN AL TENOR DE LOS SIGUIENTES
ANTECEDENTES, DECLARACIONES Y CLAUSULAS:

ANTECEDENTES

1.- El Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia [(CONACYT) publicé su
Convocatoria del Programa de Estimulos a la  investigacion, Desarollo
Tecnologico e Innovacién, 2016, en Agosto de 2015, en sus respectivas
modalidades de Innovacion Tecnoldgica para la Competitividad (INNOVATEC);

de Apoyo a la Innovacién Tecnolégica de Alto Valor Agregado (INNOVAPYME); v

de Desarrollo e Innovacion en Tecnologios Precursoras (PROINNOVA), que tieRe \ M
como consideracion promover la articulacidon de los actores de Ia cadena d
valor educacion-ciencia-innovacion con el sector empresarial, con el propdsito
que esta articulacion fomente el crecimiento econdmico del pais basado en
innovacion.

2.- EL "ITESHU" en base o los términos de referencia de lao Convocatoria del
Programa de Estimulos a ta Investigacion, Desarrollo Tecnoldgico e Innovacion,
2016; del CONACYT, en su modalidad PROINNOVA; colabora en el desarrollo del
proyecio denominado “Efapa 1: Disefio e integracidén de un profotipo inalédmbrico
con poriabilidad ergonémica para el monitoreo en tiempo real de signos vitales
de pacientes con visualizacion en la nube v posicionamiento local”, con nimero
identificodor 231998.

3.- Es de interés de lo institucion educativa, "ITESHU", celebrar el presente
convenio de Colaboracion, con el propdsito de formalizar la colaboracion con
“LA EMPRESA”, en el desarrollo conjunto del proyecto mencionado en el punto
anterfor, que involucra ocfividodes concretas en  investigacidon  cientifica, %
desarrolio tecnoldgico e innovacion.

Con bose en estos antecedentes, se formulan 1as siguientes:
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PECLARACIONES

1. Del “ITESHU™;

1.1. Que es un organismo publico desceniralizado del gobierno del Estado
de Hidalgo con personalidad juridica y patrimonio propios. Actualmente
regido por el Decreto modificatorio de fecha 21 de agosto del 2006
debidamente publicado en el Periddico Oficial del Estado de Hidalgo SEN
esa mismao fecha: y que cuenia con su regisiro RENIECYT No. 6000/2011.

1.2, Que fiene por objeto, imporiir e impulsar la educacidn sup
tecnolégica, asi como reatlizar investigacion cientifica y tecnoldgica en
entidad, que contribuya a elevar la calidad académica, vinculdndola con "\-:‘\
las necesidades de desarrollo regional, estatal y nacicnal.

1.3. Que para el cumplimiento de objeto tiene, entre oiras, 1a atribucion de
cetebrar a fraves de su representanie legal, convenios con instancias vy
organismos publicos, privados, nacionales y extranjeros

1.4, Que la representcmon del mismo recae en su directora general ING.\
MARIA ANGELICA BRAVO CADENA, quién estd faculiada para suscribir &
presente convenio. Asi mismo manifiesta bajo protesta de decir verdad,
que dicha personalidad no le ha sido revocada, limitada, ni modificadao
en forma algunc.

I.5. Que su Divisidn en la carrera de Ing. en Mecatrdnica, cuenta con los
elementos materiales, técnicos y humancs necesarios para colaborar vy
conjuntamenie cumplir con el desarrolio del proyecto: “Etapa 1: Disefio e
integracion de wun profolipe inaldmbrico con portabilidad
ergenémica para el monitoreo en fiempo real de signos vitales de

pacientes con visudlizacion en la nube y posicionamiento local”,
propiedad de “LA EMPRESA".

L. Que fiene su domicilio el ubicado en domicilio conocido, en la
comunidad de El Saucillo, Municipio de Huichapan, Estado de Hidalgo;
Codigo Postal 42411, mismo que seficla para todos los efectos de este
instrumento. Con RFC ITS020624RUA.

Il. De “LA EMPRESA™:

II.1 Que es una Sociedad Andnima de Capital Variable, con denominacion
social VIME DEVICES S.A. DE C.V., misma gue es de Nacionalidad mexicana,
creada mediante la Escrifura No. 3681 (ires mil seiscientos ochenta y uno),
en Pachuca de Soto, Hidalgo, con fecha del 29 de Abril del 2014, ante el
Lic. EDUARDO JAVIER BANOS GOMEZ, Corredor PUblico Ndmero Cuatio.

;Eégina 2del4




Convenio de colaboracién ITESHU-VIME DEVICES S.A. DE C.V., Proyecto ETAPA 1: DISENO E INTEGRACION
DE UN PROTOTIPO INALAMBRICO CON PORTABILIDAD ERQONOMICA PARA EL MONITOREC EN TIEMPO
REAL DE SIGNOS VITALES DE PACIENTES CON VISUALIZACION EN LA NUBE Y POSICIONAMIENTO LOCAL.

1.2 Que su actividad principal consiste en:

l.- La presentacion y comercializacion en general de toda clase de arficulos
relacionados con la indusiria y el Desarrolio Tecnoldgico.

Il- La asesoric y presentacion de toda clase de servicios relacionados con la
Innovacion Tecneldgica.

.3 Que la LC. LORENA JANET ALVAREZ DIAZ tiene el cardcier de
Representanie Legal. a quién se le confieren los siguientes facultades: a)
Redlizar los acfos y coniratos del objeto social. b) Ejecutar actos de dominio
con todas los faculiades generdies y las especiales que requieran podeg o
clausula especial conforme a la ley, en los términos del parrafo 3°. tercero .\\
articulo 2554 dos mil quinientos cincuenta y cuatro del Codigo Civil Fed@xal
Vigente para toda la Republica Mexicana, vy sus comrrelativos en los Cédi s
de los demds Entidades Federativas. c) Poder General para Administrar Tod
los bienes y negocios de la sociedad con todas las facultades generales v \\;
especiales que requieran poder y clausula especial conforme o la Ley, en los
férminos del pdrrafo segundo del articulo 2454 dos mil quinientos cincuenta y
cuatro del Codigo Civil Federal Vigente para toda la Repiblica Mexicana, y
sus correlativos en los Codigos de las demds Entidades.

4 Que tiene Registro Federal de Contribuyentes es; VDET140429V5A, y su
Registro RENIECYT es: 19424

n
L5 Que tiene la experiencia, recursos, capacidad técnica y financiera
para cumplir con las obligaciones derivadas de este convenio, en virfud de
que posee los conocimienios y el personal experto v capacitado.

1.6 Que sefala como domicilio para oir y recibir todo tipo de noftificaciones
relativas al presente instrumento, CALLE PONIENTE 9 NUEVE, NUMERO 100
CIEN, MANZANA 1 UNO, LOTE 1 UNQ, SEGUNDO PISO, LOCAL "D", \
FRACCIONAMIENTO MAGISTERIO, MINERAL DE LA REFORMA, ESTADO DE
HIDALGO, CODIGQ POSTAL 42083 CUARENTA Y DOS MIL OCHENTA Y TRES
donde se encuentran sus instalaciones fabriles y oficinas administrativas.

ll. Decloran “LAS PARTES” que:

.1 Conocen plenamente la Convocatoria del Programa de Estimulos a la !
Investigacion, Desarrollo  Tecnologico e Innovacion, 2016; modalidad
PROINNOVA, publicada por el Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia. ~<)

.2 Estiman conveniente el establecimiento de las bases generales de
colaboracion que se genere ol amparo de este convenio y/o los acuerdos
especificos que se suscriban en su caso, para la realizacién del proyecto
denominado “ETAPA 1: DISENO E INTEGRACION DE UN PROTOTIPO
INALAMBRICO CON PORTARBILIDAD ERGONOMICA PARA EL MONITOREO EN
TIEMPO REAL DE SIGNOS VITALES DE PACIENTES CON VISUALIZACION EN LA
NUBE Y POSICIONAMIENTO LOCAL", <

o
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.3 “LAS PARTES” estGn de acuerdo gue el presente Convenio entrard en
vigor a la firma del mismo.

.4 De conformidad con las anteriores declaraciones, “LAS PARTES™
reconocen la personalidad juridica y capacidad de representacion con
gue comparecen a la firma de esie instfrumento; asi mismo conocen
alcance y contenido.

En virtud de lo expuesto, sujetan sus compromisos en la forma y términos que se
establecen en las siguientes:

CLAUSULAS

PRIMERA. - OBJETO DEL CONVENIO.

Establecer las bases para colaboerar en el desarrollo del proyecto denominado
"ETAPA 1: DISENO E INTEGRACION DE UN PROTOTIPO INALAMBRICO CON
PORTABILIDAD ERGONOMICA PARA EL MONITOREO EN TIEMPO REAL DE SIGNOS
VITALES DE PACIENTES CON VISUALIZACION EN LA NUBE Y POSICIONAMIENTO
LOCAL", que para los fines de este convenio se identificard como “EL PROYECTO".

SEGUNDA.- SUJETO DE APQYO.

“LA  EMPRESA” fungird como Sujeto de Apoyo ante el CONACYT, para R
realizacién de “EL PROYECTO", en los términos establecides por lo Convocatori

del Programa de Estimulos a la Investigacion, Desarrollo Tecnoldgico e Innovacion
2016; modalidad PROINNOVA.,

Comprometiendose “LA EMPRESA" a gue en caso de gque algin imprevisio
impida el cumplimiento de los compromisos establecidos con el CONACYT, lo

hard del conocimiento del mismo, asi como los circunstancias justificadas del %
incumplimiento.
TERCERA.- DESIGNACION DE RESPONSABLES.

Por porte del “HESHU", se designon a los siguientes funcionarios v en lo
subsecuente a quienes los substituyan en sus funciones:

El Responsable Legal es la Ing. Maria Angélica Brave Cadena en su cardcter de .
Directoral General del “ITESHU" ;} _
El Responsable Técnico es el Ing. Sergio Quintanar Garcia en su cardcter de jefe <)
de la Divisidn de ingenieric Mecatrénica del “ITESHU”; vy

El Responsable Administrafivo es el L.C. Roberto Gonzdlez Vargas en su cardcter

de Responsable Adminisirafivo del “ITESHU”

-
\_//?__

4/)
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Por parie de “LA EMPRESA” se designan a los siguienfes personas y en lo
subsecuente a quienes 1os substituyan en sus funciones:

El Responsable Legal estard representado por la LIC. LORE’NA JANET ALVAREZ DIAZ
y Responsable Técnico por el M. en C. SILVIONEL VITE MEDECIGO.

CUARTA.- COMPROMISOS DE “LA EMPRESA™:

Para el cumplimiento del presente Convenio especifico "LA EMPRESA"
compromete a:

a) Brindar el apoyo y la informacion pertinente que requiera el "ITE
durante la elaboracion y ejecucion de las acciones y progromas deriva
del presenie Convenio.

b} Aporiar los recursos otorgados por el CONACYT para la ejecucién de “EL
PROYECTO” conforme a lo estipulado en el presente convenio:

c) Transferir oportunomente los recursos para la ejecucion de “El Proyecio”
descrito en la propuesta de!l CONACYT.

d) Infegrar y difundir los Informes de avances y resultados relevantes que le
solicité en tiempo v forma el CONACYT.

QUINTA.- COMPROMISOS DEL “ITESHU";

a) Uevar a cabo las actividades derivadas del presente instrumento,
apegdndose estrictamente o las disposiciones juridicas y administrativas
aplicables, y los lineamientos y criterios que se establezcan,

b} Reclizar las actividades de investigacion correspondientes al cumplimienio
de la actividad designada como “ETAPA 1: DISENO E INTEGRACION DE UN
PROTOTIPO INALAMBRICO CON PORTABILUDAD ERGONOMICA PARA EL
MONITOREO EN TIEMPO REAL DE SIGNOS VITALES DE PACIENTES CON \\
VISUALIZACION EN LA NUBE Y POSICIONAMIENTO LOCAL", ¢l anexo }
describe las actividades especificas a desarrollar.

c) Serd responsabilidad del “ITESHU" la correcta oplicacion de los recursos
aportados por "LA EMPRESA”, acorde a los conceptos que se sefialan en el
proyecto para el cabal cumplimienio del objetivo del presente Convenio.

d) Aperturar una cuenta para el depdsito y operacidén de los recursos, misma
que s& hara del conocimiento de “LA EMPRESA", ol momento en que ésia
notifique al “ITESHY” la aprobacion de “EL PROYECTO" por el CONACYT.

e} Expedir a favor de “LA EMPRESA" el recibo gue reuna los requisitos fiscale

necesarios, por la aporiacion de los recursos financieros que reciba al
amparo det presente Convenio.
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SEXTA.- COMPROMISCS FINANCIEROS

a) Los recursos destinados para el desarrollo de “EL PROYECTO", estardn
constituidos por aportaciones liquidas transferidas por “LA EMPRESA” al
"ITESHU" o través de su Secretaria de Finanzas.

b) El Monto a aportar a la institucion educativa, “ITESHU" como pago por )
objeto del presente convenio estd incluido en el presupuesto que “HAY
EMPRESA"” presentd al CONACYT, como parte de los documents
especificados en lo Convocatoria del Programa de Estimulos a K\
Investigacion, Desarrollo Tecnoidgica e Innovacion, 2016. Siendo que dich
aportacion corresponde a $765,500.00 (Setecientos sesenta y cinco mil
quinientos pesos 00/100 MN]).

¢} La transferencia de los recursos a la institucidon educativa “ITESHU" serd en
dos partes, la primera por una cantidad correspondiente ol 75% del monio
total de los gastos de vinculacidn establecido por el "ITESHY” después gue
se hayan asignado {os recursos a “LA EMPRESA™ entre los meses de abril y
mayo 2016. La segunda aportacion correspondiente al 25% restante, se
hard antes del 31 de Diciembre de 2014,

SEPTIMA.- COMPROMISOS CONJUNTOS

Para el odecuado desarrollo del presente Convenio, las INSTITUCIONE
PARTICIPANTES se comprometen
a) Trabagjar en forma coordinada en el cumplimiento del objeto del presente

convenio;

b) Realizar todas ias acciones necesarias para el cumplimiento de los
objefivos del “PROYECTO", descritas en la cldusutao tercerac de este
convenio;

c) Brindar las facilidodes necesarias para que se practiquen las auditorias

técnicas y contables de parte del CONACYT, durante el desarrollo del

proyecto y ala conclusion del mismo

d) Proporcionar informacion requerida por el Sistema Integrado de A

Informacion sobre Investigacion Cientifica y Tecnologica y dar crédito al
CONACYT en propuestas, publicaciones, materiales para conferencias,
exhibiciones, videocintas y ofros producios que resulten del opovyo; y

e} Las demds acciones que sean necesarias para el cumplimiento del objeto ¢y
de! presente Convenio.
OCTAVA.- ARTICULACION / VINCULACION

Sin perjuicio de lo establecido en las clausulas anteriores, ademds, como parie de
las actividades de “EL PROYECTO” podria promoverse la articulacion y vinculacidn
coh nuevas organizaciones, a fin de identificar instituciones que puedan ser
vsuarias y/o beneficiarias de ios resultados de “EL PROYECTO™.
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NOVENA.- CONTACTOS DE ENLACE,

Cada parte designa un contacto de enlace que fungird como representante
técnico de cada una de “LAS INSTITUCIONES PARTICIPANTES” v comunicacion
para dar seguimiento a lo expresamente poaciado en este convenio, siendo las
siguientes:

a) Por parte del “ITESHU”, el Ing. Sergio Quintanar Garcia, con feléfono (74])
72 480 79 y correo electrénico squinianar@iteshu.edu.mx.

b) Por parte de ““LA EMPRESA™, el M. en C. Silvionel Vite Medéci
responsable técnico del proyecto, con teléfono 01 (771) 7113568 y corre
electrénico contacto@vimedevices.com.

Las partfes aqui firmanfes acuerdan que cualquier cambio en los contacios de
enlace se debe nofificar por escrito al Responsable Técnico de “EL PROYECTO”

DECIMA.- PROPIEDAD INTELECTUAL DESARROLLADA.

La titularidad por derechos de propiedad intelectual, en su concepto amplio que
aborca derechos de autor y de propiedad industial que se obfengan o se
prevean como resuliado de las actividades a desarrollar en “EL PROYECTO", se
determinard a fravés de los Acuerdos Especificos correspondientes.

En caso de actividades ejecutadas, en las cuoles no sea posible determinar el
grado de portficipacién de los involucrados en el Acuerdo especifico, | ~\
fitularidad de la propiedad intelectual corresponderd a todos Ios involucrados

partes iguales, otcrgando el debido reconocimiento a quienes hayan intervenido

en lo realizacion de los mismos. Asimismo, la gestién para ta obtencién de los
titulos de propiedad intelectual, también serd definida en los Acuerdos
especificos y de comun acuerdo de las partes involucradas.

Cada porte se compromete a redlizar io corecta adquisicién y utilizacién de
licenciaos de propiedad intelectudl, respecio de los sistemas, técnicas,
procedimientos, dispositivos, software, partes, equipos, accesorios y herramientas
que utilice y/o proporcione para cumplir con el objetivo de “EL PROYECTO” v de
los acuerdos especificos de colaboracion.

DECIMA PRIMERA.- CONFIDENCIALIDAD.

"LAS PARTES" acuerdan que en virtud del presente convenio y de los acuerdos
especificos que se llegasen a celebrar, podrdan recibir de la otra parte informacion
de caracter confidencial y reservado, que para efecios de este instrumento se
define en los mismos términos del articulo 82 de la Ley de la Propiedad Industri
que fextualmenie dice: “Se considera SECRETO INDUSTRIAL A TODA
INFORMACION de aplicacién industrial o comercial que guarde unha persona
fisica o moral con cardcter confidencial, que le signifique obtener o mantener
una ventaja competitiva o econdmica frente a terceros en la redlizacién de
actividades economicas y respecto de lo cual haya adoptado los medios o
sisternas suficientes para preservar su confidencialidad y el acceso restringido a
misma.”
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e

Todc: Informacion conmderodo como “secreto mdusfnol“ podro ser recibida para
su agplicacién en cada actividad especifica en forma oral, escrita, visual, en
formatos escritos, electrénicos, opticos, magnéficos y por cualquier ofro medio
conocido o por conocerse.

En base a lo anterior, la parte que aporte algun “secreto industrial” para el
desarrollo de °“EL PROYECTO", deberd asi comunicario a las demds partes
involucradas a efecto que el personal que colabore en “EL PROYECTO", suscriba
carfa de confidencialidod correspondiente, e inclusive a "LAS PARTES” firmantes
de este convenio.

En la carta de confidencialidod necesariomente se establecerd la obligacidon de
mantener con la reserva necesaria la confidencialidad de cualquier Informaci§
que reciban de la ofra parte y a no engjenarla, arrendarla, prestaria, grabarly A
negociarla, revelarla, publicorla, ensefarla, darlo a conocer, fransmifila 0 AR\
alguna otra forma divulgaorla, total o parcialmente a cualquier persona fisica o W\
moral, nacional o exiranjera, publica o privada, por cucalquier medio conocido ©
por conocerse, ain cuando se tfrate de incluirla o entregarla en otros documentos

como estudios, reportes, propuestas u ofertas, en todo o en parte.

Ademds, “LAS PARTES" se obligan a hacer extensiva ia obligacion de
confidencialidad con sus directivos, funcionarios, empleados, trabajadore
agentes, contratistas independientes, representantes, asesores o cualquier ot
persona con ellas vinculadas y que tengan acceso a la citada informacion, y
quienes deberan obligarse a mantener de manera confidencial ia misma.

“LAS PARTES" se obligan a uiilizar la Informacidn confidencial que mutuamente s
proporcionen uUnica y exclusivomente para dar cumplimiento al objeto de
presente convenio y de los acuerdos especificos, que surjan con su motivo.

“LAS PARTES" acuerdon gue las obligaciones de confidencialidad de ia presente
cldusula estardn vigentes durante y con posterioridad de la vigencia de este
Convenic, por un periodo de ires anos. En el entendido de gue dicha limitacion
ho operard respecto a la capacidad, experiencia y desarroilo que el personal de
“LAS PARTES” haya adquirido derivado del presente Convenio.

En caso de faliar a este compromiso, se obligan af pago de dafos y perjuicios
que se llegaren a originar, reservéndose las parfes agraviadas, en todo momento,
o focullaod de rescindir el presente convenio o los Convenios especificos de
colaboracion; siempre y cuando, la {s) parte (s) aportante [s) del “secreto
industrial”, notifique fehacientemente, respecto de la informacién confidencial
que aportard, previo a la firma del acuerdo especifico.

A

Lo establecido en el pdarrafo anterior, no tendrd vaolidez, respecto det resutfad
final de “EL PROYECTO" y donde se aplique el “secreto industrial”. Asimismo, las
parfes oplicardn en lo conducente las disposiciones legales y normativas
correspondientes, en materic de fromsparencia y acceso a la informacio
publica.
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DECIMA SEGUNDA.- RELACION LARORAL.

Ef personal de cada una de “LAS PARTES" que sea designado para la realizacion
de cuadlguier actividad relocionada con este Convenio de Colgboracién,
permanecerd en forma absoluta bajo la direccion y dependencia de o entid

con la cual tiene establecida su relacion laboral, mercantil, civil, adminisirative\o
cualguier oira, por o que no se creard una subordinacion de nNiNguUNQa espe

con la parte contraria, ni operard la figura juridica de patrdn sustituto © solidary
lo onterior, con independencia de estar prestando sus servicios fuera de ias

instalaciones de la entidad por la que fue contratada o realizar labores de
supervision de los trabajos que se realicen.

El personal que participe en la ejecucion de acuerdos especificos al omparo de
este convenio, deberd respetar las condiciones que “LAS PARTES" establezcan
para el desarrollo de los mismos. Asimismo, deben cumplir con las normas vigentes
de cada uno de los organismos participontes v acatar aguello que les fuera
indicado por el personal que tenga a su cargo el drea en el que lleve a cabo “EL
PROYECTO".

DECIMA TERCERA. - RESPONSABILIDAD CIVIL,

Queda expresamente pactado que ninguna de "LAS PARTES”, ni su personal,
fendrdn responsabilidad civil por dofios o perjuicios que pudieron causarle \
refrasos por paro de labores académicas o administrativas en sus instalaciones o
por oiro tipo de siniestros, los que pudieren causar el que éstas queden impedidas
para continuar las actividades materia de este Acuerdo. En caso de interrupcion

de las actividades previstas por cousas de fuerza mayor en las instolaciones de
“LAS PARTES", la parte afectada por la interrupcion se compromete a reiniciar sus
actividodes inmediatamente después de que las causas de fuerza mayor hayan
desaparecido.

Cuando por fuerza mayor o caso fortuito se imposibilite ia continuacién de las  \
actividades materia de este convenio, cualguiera de “LAS PARTES” involucradas
podra darlas por terminados de acuerdo con lo dispuesto por este Convenio.

DECIMA CUARTA.- VIGENCIA

La duracion de este Convenio por tiempo indefinido hasta que los trabagjos de oy
colaboracion realizados queden concluidos o que exista acuerdo previo por -
escrifo. R

DECIMA QUINTA.- TERMINACION ANTICIPADA,

El presente Convenio podrd darse por terminado anticipadamente a voluntad de
cualquiera de "LAS PARTES" sin que medie resolucién judicial alguno, dandose
aviso por escrifo a la ofra parte con un término de 30 (freinta) dias de
aniicipacion a la fecha prevista para la terminocién onticipada. Sin embargo, ias
actividades que se encuentren en curso, confinuardn hasta su total conclusion#)
salvo que "LAS PARTES" acuerden lo contrario.
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DECIMA SEXTA.- MODIFICACIONES

PARTES” el numero de veces que sea necesario, mediante la firma de
acuerdo (s) modificatorio {s) respectivo (s}, el (los) cual {es) serd {n) agregado \
come adendum (s}, numerado (s} en forma progresiva. Y pasardn a formar parte
infegrante del presente convenio.

DECIMA NOVENA.- COMUNICACIONES

Las comunicaciones referentes a cualquier situacién derivada de este convenio,
deberan dirigirse al representante técnico de "EL PROYECTO" quien q su vez
tendrd la obligacion de en su caso hacerlo saber a las demads partes firmantes.

VIGESIMA.- CONTROVERSIAS INTERNAS

En viriud de que el presente convenio es producto de la buena fe, las partes
convienen en realizor fodas las acciones posibles paro su cumplimiento vy en caso
de presentarse una controversia o discrepancia en la interpretacion del present
Convenio, serd resuelta de manera conjunta entre el responsable administrativo
técnico, quienes establecerdn el plazo durante el cual se debe resoiver la
confroversiq.

VIGESIMA PRIMERA.- JURISDICCION Y COMPETENCIA.

En caso de controversia, "LAS PARTES” convienen expresamente en someterse g
la competencia y jurisdiccion de las leyes y Tribunales competentes de lo ciudad
de Pachuca de Soto, Hidalgo, por lo que renuncian al fuero que por razdén de su
domicilic o cualquier otro causa pudiera corresponderle presente o futuro.

T T T S
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LEIDO ESTE CONVENIO POR "LAS PARTES”, LO RATIFICAN Y FIRMAN EL 02 DE
OCTUBRE DE 2016, ELABORANDOSE ESTE INSTRUMENTO EN TRES TANTOS PARA
QUEDAR EN CONFORMIDAD CADA UNA DE LAS PARTES.

INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE VIME DEVICES S.A.DEC.V.
HUICHAPAN

C.C.T. SEP 13EIT0002C

Dlreci i Ge eral Reptesenfanie Legal

ING. MA/ANGéLICA BRAVO,CADENA  LIC, LOREWNVAREZ DIAZ

ING. SERGIO QUINTANAR GARCIA M. EN C_SMYIONEL VITE MEDECIGO
Jefe de Divisién de Ingenieria Responsdble Técnico por “LA EMPRESA”
Mecairdnica

%;

C RO LEZ VARGAS
Sub lrector d ministracién vy

Fivanzas
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Fegeon

ANEXO 1. ACTIVIDADES, DESCRIPCION Y ENTREGABLES
ACTIVIDADES

No.

Actividades especificas que realizard la Institucion denfro del provecio

Fecha de
Inicio

1. Investigacion y desamailo del sistema de navegacion. 04/01/2016
1.1 Investigacion de nuevas tecnologias para navegacion.
1.5 Pruebas experimentales.

04/01/2016

2. Investigacion y desarrollo del modulo de frecuencio cardiaca y oxigenacion
en la sangre.,

2.1 Investigacion de nuevas tecnologias para deteccion de frecuencia
cardicca.

2.2 Investigacion de nuevas tecnologias para deteccion de oxigenacion en la
sangre.

2.3 Investigacion y consultoria pora interpretacion de senales eléciricas.

2.6 Pruebas experimeniales.

01/02/2016

30/09/2016

3. Besarrollo web del sistema de monitoreo en tiempo real.

3.1 Desorrollo web del médulo de control de acceso mediante usucrio y
confrasena: portal Administrador. Médico y

Paciente.

3.2 Desarrollo web del médulo de administracion del personal por perfiles {alia,
bajo, edicidn, visualizacion y chat).

3.3 Desarrollo web del mddulo de Dashboard (tablero de indicadores
imporianies).

3.4 Desarrollo web del moédulo de actividad y mensgjeria general y por perfiles.
3.5 Desarrollo web del médulo de soporte tecnico en linea mediante fichos
para los diferentes perfiles.

3.6 Desarrolio web del madulo de monitoreo por paciente.

3.7 Pruebas experimentales del monitoreo en liempo real.

04/01/2016

30/09/2016

4. Desarrollo del modulo de comunicacidn inglédmbrica.

4.1 Estudic de nuevas tecnologios y protocolos de comunicacion inaldmbrica
para el sistema.

4.2 Diseno electrénico del médulo de comunicacién inalémbrica.

4.3 Disefio y elaboracién PCB del médulo de comunicacion inaldmbrica.

4.4 Praogramacion de sistemas embebidos del protocolo de comunicacion
inaldmbrica.

4.5 Experimenios del modula de comunicacidn inaldmbrica.

02/05/2016

30/09/2016

5. Infegracion y experimentos findles en escenario reai,
5.2 Integracidn de todos los dispositivos electrénicos.
5.3 Pruebas experimentaies finales en escenario real,

01/06/2016

30/12/201¢6

6. Publicacidn de resultados.
6.2 Publicacién de los resultados experimentales finales en un congreso.

01712/2016

30/12{2016

DESCRIPCION

1. Investigacidn y desarrollo del sistema de navegacidn:

Se iniciard por la investigacion de nuevas tecnologias para havegacion y finalizard con la

realizacion de las pruebas experimeniales.

2. Investigacion y desarrollo del médule de frecuencia cardiaca y oxigenacién en la

sangre;

La actividad empieza con la investigacion de nuevas tecnologias para deteccion de
frecuencia cardiaca, para deteccidn de oxigenacion en la sangre y consultoria para

interpretacion de sefiales eléctricas. Y por Ultimo se hardin las pruebas experimentales,

3. Besarrollo web del sistema de monitoreo en fiempo real:

Se redlizard el desarrollo web del mddulo de confrol de acceso mediante usuario v
confrasena: portal Administrador, Medico y Paciente, el desarrollo web del modulo de
administracion del personal por perfiles [alta, baja, edicion, visudlizocién y chat), del
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modulo de Dashboord [tablero de indicadores importantes), del médulo de actividad y
mensajeria general y por perfiles, de soporte técnico en linea medianie fichas para los
diferentes perfiles, de monitoreo por paciente y finalmente se reglizaran las pruebas
experimentales del monitorec en tiempo reol.

4. Desarrollo del médulo de comunicacion inaldmbrica:

inaldmbrica, despues con el disefio y elagboracion PCB del modulo, asi como Q‘(
programacion de sistemas embebidos del protocolo de comunicacion inaldmbrica. Por
dltimo con los experimentos de! moédulo.

5. Integracion y experimentos finales en escenario real:

Se redlizard la integracion de todos los dispositivos  electonicos y las pruebas
experimeniales finales en escenario real.

6. Publicacion de resultados: En esta actividad se iniciard con la escritura de un articulo
para publicar los resultados obtenidos en un congreso.

ENTREGABLES

Duracién del Proyecto: 12 meses
1. Reportes y prototipos del sisiema de navegacién:

1.1 Reporie técnico del estudio de nuevas tecnologias para navegacion. o~
01/02/2016

1.5 Reporte tecnico de 1os resuliados experimentates obienidos (recoleccion de
datos, graficas. tablas, etc.). 01/07/2016

2, Reportes y protofipos de sensor de frecuencia cardiaca y oxigenacién en la sangre:

2.1 Reporte técnico de nuevas tecnologios para deteccion de frecuencia
cardiaca. 01/03/20146

2.2 Reporte técnico de nuevas tecnologias para deteccion de oxigenacion en la
sangre., 01/04/2016

2.3 Reporte de interpretacion de senales eléctricas como frecuencia cardiaca.
02/05/2016

2.6 Reporte técnico de los resultados obtenidos {recoleccion de datos, gréficas,
tablas, efc.). 03/10/2016

3. Reportes del desarrcllo web del sistema de monitoreo:

3.1 Manuat técnico del maédulo de control de acceso. 01/03/2016

3.2 Manual técnico del modulo de administracién del personal por perfiles.
01/04/2016

3.3 Manual técnico del médulo de Dashboard. 02/05/2016

3.4 Manual técnico del médulo de actividad y mensajeria general y por perfiles.
01/06/2016

3.5 Manual técnico del modulo de soporie técnico. 01/07/2016

3.6 Manual técnico del médulo de diagndstico y seguimiento mediante un historial
de datos, 01/09/2016 )

3.7 Reporte técnico de los resultados obtenidos [recoleccion de datos, groficas, '/
tablas, etc.}. 03/10/2016 <

k0o ————— e S A sV SO e T Py AP
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4. Repories y profofipo del médulo de comunicacién inalambrica:

4.1 Reporie técnico del estudio de nuevaos tecnologias v protocolos de
comunicacion inalagmbrica. 01/06/2016

4.2 Esquemdticos del disefio elecirdnico de tas paries que conforman el sistemdde
comunicacidn. 01/07/2016

4.3 Entrega de 5 tarjetas PCB prototipo del modulo de comunicacion alémbri
inaldmbrica. 01/08/2014

4.4 Reporte de codigos de programacién del protocolo de comunicacion con
encriptacion de datos. 01/09/2014

4.5 Reporte técnico de ios resultados experimentales obtenidos del modulo de
comunicacion (recoleccion de dojos, graficas, tablas, etc.). 03/10/20146

5. Repottes v prototipo final:

5.2 Reporte iécnico de la integracion de todos los dispositives interconectados
funcionondo de manera estable. 01/12/2016

3.3 Reporte tecnico de los resuttados obienidos (recoleccion de datos, graficos,
tablas, etc.}. 16/12/2016

6. Patenies y publicacién de resultados:
6.2 Una publicacion en congrese de los resultados obtenidos del dispositivo.
30/12/2016

Anexo 2. Participantes del ITESHU.

Nombre Informacion relevante del participante
Egresado del Instituto Tecnoldgico Superior de Huichapan como ingeniero
Electromecanico. Cuenta con Maestria en Mecatrdnica por la
JUAN OLGUIN o . . . )
CAMACHO Universidad Autonoma de Queretaro. Actualmente es profesor m\.iestrgador
del ITESHU. 5 afios de experiencia en disefio mecanico, profesor certificado en
dibujo 3D.
Profesor investigador del Instituto Tecnolégico Superior de Huichapan.
LUIS FELIPE SERNA Divisién de Ingenieria Mecatrdnica. Maestro en Mecatrdnica, especialista en
HERNANDEZ control y automatizacion, Experiencia de 3 afios en desarrollo de proyectos de
investigacion y desarrollo tecnoldgico.
Ingeniero en Sistemas Computacionales, Actualmente cursando la maestria en
CARLOS ARTURO Ingenieria de Desarrollo de Software, ha realizado proyectos vinculados con el
ESPINOZA GALICIA sector productivo realizando interfaces de hardware, interfaces graficas vy
web. Experiencia en el Desarrollo de Software para dispositivos Moviles.
RICARDO FRANCISCO | Profesor del Instituto Tecnolégico Superior de Huichapan, Division de
GUILLEN MALLETTE Ingenieria en Sistemas Computacionales.
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