Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES R&D 5.4, DE C.V., Proyecto Desamolle e infegracién de
nuevos algoritmos de reconstruccién, celda de carga e infeligencia de negocios en la nube para un
sistema porfable de escanes corporal en 3D con aplicaciones biomédicas.

CONVENIO ESPECIFICO DE COLABORACION QUE CELEBRAN POR UNA PARTE, EL
INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE HUICHAPAN, A QUIEN EN LO SUCESIVO SE
DENOMINARA “ITESHU" REPRESENTADA EN ESTE ACTO POR LA ING. MARIA ANGELICA
BRAVO CADENA, EN SU CARACTER DE DIRECTORA GENERAL CON,_ L
PﬁR’HCIPF-.CION DEL ING. SERGIO QUINTANAR GARCIA, JEFE DE LA DIVISION
INGEMIERIA MECATRONICA; Y POR OTRA FARTE, PH DEVICES R&D S5.A. DE C. Al
QUIEN EN LO SUCESIVO SE LE DENOMINARA “LA EMPRESA", REPRESENTADA EN E3% ]
ACTO POR SU REFPRESENTANTE LEGAL, LIC. LOREMA JANET ALVAREZ DIAT; ¥ CUANDD
ACTUEN CONJUNTAMENTE EL “ITESHU" Y “LA EMPRESA", SE LES DENOMINARA “LAS
PARTES", QUIEMES 5E SUJETAM AL TENOR DE LOS SIGUIENTES ANTECEDENTES,
DECLARACIONES ¥ CLAUSULAS:

e

ANTECEDENTES

1.- Bl Consejo Nocional de Ciencia y Tecnologia (COMACYT) publicd su
Convocatoria del Programa de Estimulos @ la Invesligacion, Desarrollo Tecnolégico
g Innovacion, 2014; en sus respectivas modalidades de Innovacion Tecnoldgica
para la Competitividad [INNOVATEC); de Apoyo a la Innovacion Tecnolégica d
Alto Valor Agregado (INNOVAPYME); y de Desarrolle e Innovacidn en Tecnologias
Precursoras (PROINMOVA), gue fiene como consideracidn promover la articuladhs
de los actores de la cadena de valor educacidn-ciencia-innovacion con el sectsr
empresarial, con el proposito que esia arficulacidon formente el crecimiento
econdmico del pais basado en innovacién,

2- EL "ITESHU" en base a los términos de referencia de la Convocatoria del
Programa de Estimulos a la Investigacion, Desarollo Tecnoldgico e Innovacion,
201 6; del CONACYT, en su modalidad PROINNOVA: colabora en el desarrollo del
proyecfo denominado "Desarrolle e integraciéon de nvuevos algoritmos de 5-?'-“1-1
reconstruccién, celda de carga e inteligencia de negocios en la nube para un )

sistema portable de escaneo corporal en 3D con aplicaciones biomeédicas.” con
numero identificador 240830

de Colaboracion, con el propdsito de formalizor o colaboracidn con "LA |“
EMPRESA", &n el desarrollo conjunto del proyects mencionado en el punto anterior, ( I\\
gue involucra actividodes concretas en investigocién cientifica, dnﬁscrrcnq*
tecnolégico & innovacién, | 1

3.- Es deinterés de la instifuciéon educativa, "ITESHU", celebrar el presente convenic q
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Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES RAD S.A. DE CV., Proyecto Desamelle e integracién de
nuevos algoritmos de reconstruceldn, celda de carga e inteligencia de negocios en la nube para un
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Con base en estos antfecedentes, se formulan las siguientes:
DECLARACIONES

I. Del “ITESHU":

1.1. Que es un organismo plblico descentrolizado del gobierno del Estada de
Hidalgo con personalidad juridica v patimonio propios. Actualmente regido
por gl Decreto que deroga al medificatoro por el gue se crea el Instituto
Tecnoldgico Superior de Huichapan, de fecha 25 de julio de 2014 publicado
en el perddico Oficial del Estado de Hidalgo, con fecha 01 de Agosto de
2014; y que cuenta con su registro RENIECYT No. 4000/2011.

.2, Gue tiene por objeto, formar profesionisias competentes e innovadtses
con pensamiento critico, senfide ético, cvico y cultural que confribuya 3
avances cientificos o fravés de la prestacion de servicios v transferen
tecnologica para la solucidn de problemas, con pleno respelo a I
diversidad, ¢ la perspectiva de género y firme responsabilidad social para el
desarrollo estatal, nacional e intermacional.

L.3. Que para el cumplimiento de objeto tiene, entre oirgs, la atribucian
celebrar o fravés de su representante legal, convenios con instancias ¥
organismos publicos, privados, nacionales y extranjercs

I.4. Que |a representacion del mismo recae en su directora general ING.
MARIA ANGELICA BRAVO CADENA, quién estd facultado para suscribir el
presente convenio. Asi mismo rnanifiesta bajo protesta de decir verdad, que
dicha personalidad no le ha sido revocada, limitada, ni  modificada en A1
forma alguna, ~I [

X /
1.5. Que su Divisidn en la carera de Ing. en Mecatrénica, cuenia con los. /|
elementos materiales, técnicos y humanos necesarios para colaborar y
conjuntamente cumplir con el desarollc del proyecto: “Desarrollo e
integracion de nuevos algoritmos de reconstruccién, celda de carga e

inteligencia de negocios en la nube para un sistema portable de escaneo
corporal en 3D con aplicaciones biomédicas”, y I/

L.6. Que tiene su domicilio el ubicado en domiciio conocido, en la
comunidad de El Saucilio, Municipic de Huichapan, Estado de Hidalgo:
Cédigo Postal 42411, mismo gue sefiala para todos los efectos de ea’re\{‘
instrumento. Con RFC ITS020824RUA.

5
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Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES RED S.A. DE CV,, Proyecto Desarrolle e integracion de
nuevos algoritmos de recensiruccitn, celda de carga e inleligencia de negocios en la nube para un
sistema poriable de escanea corporal en 3D con aplicaciones biomédicas.

Il. De "LA EMPRESA™:

i1 Que es una Sociedad Andnima de Capital Variable, con denomin
social PH DEVICES R&D S5.A. DE C.V.,, misma que es de Naciong
mexicana, creada medionte la Eserturg Mo, 13,911, Volumen 419,
Pachuca de Soto, Hidalgo, con fecha del 16 de Octubre del 2013, anie

MNotario Adscrito a la Notara Pdblica Nimero 15 LIC. FRANCISCO GORNIALEZ
ORTIZ.

.2 Que su aclividad principal consiste en:

I.- Lo presentacion y comercializacion en general de toda claose de arficulos
relacionados con la Industria v el Desarrolio Tecnoldgico.

Il.- La asaesoria v preseniacion de foda clase de servicios relacionados con o
Innovacian Tecnoldgica,

3 Gue la C. UC. LORENA JANET ALVAREZ DIAI tiene =l cardcter de
Represenianie Legal, a la cual se le oforga Poder Ampglic e limitado conforme
a &l Acta NOmero 3548 TRES MIL QUINIENTOS CUARENTA Y SEIS, asentada en é
libro DOS de Registro, con fecha 04 de Noviembre del afio DOS MIL TRECE,
ante el Corador Publico Ndmero 4 del Lic. EDUARDO JAVIER BANOS GOME

en la Civdad de Pachuca de Sote, Hidalgo, con fecha 04 de Noviembre d
afic 2013,

.4 Que tiene Registro Federal de Contribuyentes es: PDR1310141A1, y su (“
Fegistro RENIECYT es: 1602484 \\
1.5 Que tiene la experiencia, recursos, capocidad técnica v financiera para G .
cumplir con las obligaciones derivadas de este convenio, en virtud de que -
posee los conocimienios y el personal experto y capacitado.

1.6 Que sefala comeo domicilio para oiry recibir todo fipo de nofificaciones \"
relativas al presente instrumento, en camretera federal México-Pachuca km —,_4.";\
79.5 sarita Matilde, Pachuca de soto hidalgo, donde se encuentran sus {'i*" i
instalaciones fabriles y oficinas administrativas. ]

lll. Decloran "LAS PARTES" que;

.1 Conocen plenamente la Convocatoria del Programa de Estimulos o 1o
Investigacion, Desamolle Tecnolégico e Innovacién, 2016 modalidad
PROINNOVA, publicada por el Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia.

.2 Estiman conveniente el establecimiento de las bases generales de
colaboracion que se genere al amparo de este convenio y/o los aduerdos
especificos que se suscriban en su caso, para la reglizacién del prcpyecia%
2. |
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Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES R&ED S.A. DE CV,, Proyecto Desarrollo e infegracién de
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denominado “Desarrcllo e integracion de nuevos algoritmos de
reconstruccion, celda de carga e inteligencia de negocios en la nube para
un sistema portable de escaneo corporal en 3D con aplicaciones
biomédicas”.

lll.2 "LAS PARTES" estan de acuerdo que el presente Convenio entrard en vigor
a la firma del mismo.

.4 De conformidad con los anteriores deciaracicnes, "LAS PARTESL
reconocen la personalidad juridica y capacidad de representacion comy
que comparecen a la firma de este instrumento; asi mismo conocen s
dicance y confenido.

En virtud de lo expuesto. sujetan sus compromisos en la forma y términos que se
establecen en las siguientes:

CLAUSULAS

PRIMERA. - OBJETO DEL CONVENIO.

T
Eslablecer los bases para colabeorar en el desamrollo del proyecto denom[nﬂ
"Desarrollo e integracion de nuevos algoritmos de reconstruccién, celda de cargd
e inteligencia de negocios en la nube para un sistema portable de escaneo
corporal en 3D con aplicaciones biomédicas”, que para los fines de este convenio
se identificara como "EL PROYECTO".

SEGUNDA.- SUJETC DE APOYO. k K\

“LA EMPRESA" fungird como Sujeto de Apoyo ante el CONACYT, para la realqumon:\
de “EL PROYECTO", en los términos establecidos por la Convocatoria del Programa

de Estimulos a la Investigacién, Desarrolle Tecnolégico e Innovacion, 2014:
modalidad PROINNOVA.

Comprometiéndose "LA EMPRESA" a que en caso de que algtn impreviste impida
el cumplimiento de los compromisos establecidos can el CONACYT, lo hard del
conocimiento  del mismo, asi como las circunstancios justificadas del 7™
incumplimiento,

TERCERA.- DESIGNACION DE RESPONSABLES. i

Por parte del "ITESHU", s= designan a |os siguientes funcionarios y en lo subsecuente
a quieneas los substituyan en sus funciones:

I".
El Responsable Legal es lo Ing. Maria Angélica Bravo Cadena en su cardcter d
Directoral General del “ITESHU" )

()
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Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES RED S.A. DF C.V., Proyecto Desamolle e integracion de
nuevos algeriimes de reconshuccion. celda de carga e inteligencia de negocios en la nube para un
sistema porfable de escaneo corporal en 30 con aplicacione: biomeédicas.

El Responzable Técnico es el Ing. Sergic Quintanar Garcia en su cardcter de jefe de
la Division de Ingenieria Mecatrénica del “ITESHU"; y

El Responsable Administrafivo es el L.C. Reberto Gonzdlez Vargas en su cardcler de
Responsable Administrative de| “ITESHU"

Por parte de "LA EMPRESA" se designan a las siguienies personas y en lo
subsecuente a quienss los substituyan en sus funciones:

El Responsable Legaly administrative estard representado por ko Lic, LORENA J
ALVAREZ DIAZ y Responsable Técnico por el M. en C. SILVIONEL VITE MEDECIGO.

CUARTA.- COMPROMISOS DE “LA EMPRESA":

Para el cumplimiento del presenie Convenio especifico "LA EMPRESA" se
compromete q:

a) Brindar el apoyo y la informacién perfinenie que requiera el "MESHU" durante
la elaboracién vy ejecucidn de los acciones v programas derivados del
presente Convenio,

b) Aportar los recursos otorgados por el CONACYT para la gjecucion de “EL
PROYECTO" conforme g lo estipulado en el presents convenio:

¢} Transferir oportunamente los recurses paro o gjecucidn de “El Proyecto”
descriio en la propuesta del COMACYT.

d) Integrar y difundir los Informes de avances y resultados relevantes que le
solicite en fiempo vy forma el CONACYT.

QUINTA.- COMPROMISOS DEL “ITESHU":

a) Llevar a caobo los actividodes dervadas ds presente instrumento,
apegdndose estictamente a las disposiciones juridicas v administrativas
aplicables, v 1os lineamientos v criterios gue se establezcan,

b} Realizar las aclividades de investigacion comrespondientes al cumplimiento
de lo actividod designada como "Desarrolio e integracién de nueves
algoritmos de reconstruccién, celda de carga e inteligencla de negocios en
la nube para un sistema portable de escaneo corporal en 3D con

L%
|

S

aplicaciones biomédicas”, el anexo | describe las actividades especificag a. 5"
desarrallar, L1

c) Sera responsabilidad del "ITESHU" la corecta aplicacién de los recursas
aportados por “LA EMPRESA”", acorde a los conceptos que se seffalan en el
proyecto para el cabal cumplimiento del objetivo del presente Cépveniow{

p

!
W
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Convenio de colaboracidn ITESHU-PH DEVICES R&D S.A. DE C.V., Proyecto Desamollo e integracion de
nuevos algoritmos de reconstruccién, celda de carga e Inteligencla de negocios en la nube para un
sistema pndnhln de escaneo :mpmnl: en 3D con uphc:hms biomédicas.

d] Aperiurar una cuem:: para el depdsilo vy operacion de lDS recursos, misma
gue se hard del conocimienic de LA EMPRESA", al momento en que ésfa
notifique al “ITESHU" o aprobacién de “EL PROYECTO" por el CONACYT.

e} Expedir o fovor de “LA EMPRESA" el recibo gue reling los requisitos fisc
necesarios, por la aportacién de los recursos financieros que recibo
amparo del presente Convenio.

SEXTA.- COMPROMISOS FINANCIEROS

a) Los recursos destinodos para el desamclic de “EL PROYECTO", estaran
constituidos por aportaciones liquidas lransferidas por “LA EMPRESA" al
“ITESHU" a través de su Secretaria de Finanzas.

b) El Monlo a aportar @ la institucién educativa, "ITESHU" como pago por gl
cbjeto del presente convenio estd incluido en el presupuesto gque “LA
EMPRESA" presenid al CONACYT, como parfe de los documentos
especificados en la Convocatoria del Programo de Estimules o la
Investigacidn, Desamollo Tecnolégica e Innovacian, 2014. Siendo que dicha
aportacion corresponde a $756,000.00 (Setecientos cincuenta y sels mil
pesos 00/100 MN).

¢) Lo fransferencia de los recursos g ko institucion educativa “ITESHU" sera en
una sola exhibicién, por una canlidad comespondiente al 100% del monio
total de los gastos de vinculacion establecido por el “ITESHU" después que
se hayan asignado los recursos a “LA EMPRESA" para el dia 26 abril de 2017.

SEPTIMA.- COMPROMISOS CONJUNTOS

Parca el adecuado desamclle del presente Convenio, las INSTITUCIONES |
PARTICIPANTES se compromelfen a;

a) Trabajar en forma ceoordinada en el cumplimiento del objeto del presente
convenio,

b} Realizor lodas las acclones necesarias pora el cumplimienio de los objefivos
del “PROYECTO", descritas en la clausula tercera de este convenio;

c] Brindar las fociidodes necesarias para gue se pracliquen las auditorias
técnicas v conlables de parfe del CONACYT, durante el desarralio |
proyecto y a la conclusion del mismo:

d} Proporcionarinformacion requerida por el Sistema Integrado de Informacio
sobre Investigacion Cientifica y Tecnoldgica y dar crédito al CONACYT en
propuestas, publicaciones, materioles para conferencias, exhibiciones,

videocintas vy ofros productos que resulten del apoyo: y
e) Los demas acciones que sean necesarias para el cumplimiento d{el objeiq!r
del presente Convenio. i

i

\
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Convenio de colaboracién ITESHU-PH DEVICES R&D 5.A. DE C.V., Proyecto Desarrolio e integracién de
nuevos algoritmo: de reconsiruccion. celda de carga e infeligencia de negocios en la nube para un
sisterna puﬂﬂhh de escaneo :urpoml en 30 con upllcu:im: bmml:ﬁ:us

OCTAVA.- ARTICULACION / VINCULACION

Sin perjuicio de o establecido en las cldusulas anteriores, ademas, como parte de
los aclividades de "EL PROYECTO" podria promoverse la articulacion y vinculacion
con nuevas arganizaciones, a fin de identificar instituciones que puedan ser
usuarias y/o beneficiarias de los resultados de "EL PROYECTO".

NOVENA.- CONTACTOS DE ENLACE.

Cada parte designa un contacio de enlace que fungird como represeniagie
técnico de cada una de “LAS INSTITUCIONES PARTICIPANTES" y comunicacién

dar seguimientc a lo expresamente paoctado en este convenio, slendo |
siguientes:

1) Por parte del "ITESHU", el Ing. Sergic Quintanar Garcla, con teléfono (741) 72
4 80 79 y comeo elecirdnico squintanar@iteshu.edu.mx.

b} Por porte de “LA EMPRESA”, el M. en C, Silviocnel Vite Medécigo, responsable™\_ *

lecnico del proyecto, con teléfono 01 (771) 1486843 v comeo electrénic
contacto@phdevices.com.

Los partes agui firmanias acuerdan que cualquier cambio en los conloctos de
enlace se debe nolificar por escrito al Responsable Técnico de “EL PROYECTO"

DECIMA.- PROPIEDAD INTELECTUAL DESARROLLADA.

La fitularidod por derechos de propiedad Intelectual, en su concepto amplio que
abarca derechos de aulory de propiedad industrial gue se oblengan o se prevean,
como resultado de las actividades a desarroliar en “EL PROYECTO", se determinard n,l
a traves de los Acuerdos Especificos correspondientes.

L1

1'|

En caso de actividades ejecutadas. en los cuales no sea posible determinar &l
grado de participacidn de |os involucrados en el Acuerdo especifico, la titulardad \
de la propiedad intelectual comesponderd a todos los Involucrados en partes
igucles, otorgande el debido reconocimienio a quienes hayan intervenido en lo
realizacion de los mismos. Asimismo, lo gestién para la oblencién de los titulos de ut?/\’

propiedad Intelectual, también serd definida en los Acuerdos especificos ¢ de
comin acuerdo de las partes involucradas. y{

Cada parte se compromete a reglizar la comrecta adquisicion vy utilizacidn de
icencias de propiedad inielectual, respecto de los sistemas, lécnicas,
procedimientos, disposifivos, software, partes, equipos, accesorios y hemrdmientas
que utilice y/o proporcione para cumplr con el objetive de “EL FRDYECTG"I.'-_.-' de !os?(\
ocuerdos especiiicos de colaboracian, Y‘ l

N

bt
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Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES R&ED S.A. DE CV., Proyectn Desarrolle ¢ infegracion de
nuevos algoritmos de reconstruccion, celda de carga e inteligencia de negocios en la nube para un
sisfemo portable de escaneo corporal en 3D con aplicaciones bilomadicas.

DECIMA PRIMERA.- CONFIDENCIALIDAD.

"LAS PARTES" ccuerdan gue en virlud del presenie convenio v de |os acuerdos
espaciiicos gue se llegasen a celebrar, podran recibir de la otra parie informacion
de cardcter confidencial y reservado, que para efecios de este instrumento se)
define en los mismos 1&rminos del articulo B2 de la Ley de o Propiedad Induskial,
que textualmente dice: “Se considerg SECRETO INDUSTRIAL A TODA INFORMA
de aplicacidn indusiial o comercial que guarde una persong fisica o moral ¢
cardcter confidencial que le signifiqgue obfener © mantener una venfgja
compeliiiva o econdmica frenfe a fterceros en lg reglizacién de actividades
econémicas y respecto de la cual haya adoptado los medios o sistemas suficienfes
para preservar su confidencialidad v el acceso restringide a la misma.”

Toda Informacion considerada como "secreto industrial” podrd ser recibida para
su aplicacién en coda aciividad especifico en forma oral, escrita, visual, en
formatos escrilos, electrénicos, épticos, magnéticos y por cualquier otro medio
conocido o por conocens,

En base a lo anterior, lo parte que aporte clgin "secreto indusirial’ para
desarrollo de “"EL PROYECTO", deberd asi comunicaric g las demas parle
involucradas a efecto que el personal que colabore en “EL PROYECTO", suscriba
carta de confidencialidad corespondiente, einclusive o “LAS PARTES” firmantes de
este convenio,

En la carta de confidencialidad necesariaomente se establecera la obligacion de
mantener con la reserva necesaria la confidencialidad de cuglquier Informacion
que reciban de la ofra parte y a no enagjenarla, arendarla, prestarla, grabarla, |
negociaria, revelaria, publicarla, ensefarla, darla a conocer, transmifila o de ,.\\P
alguna otra forma divulgaria, toial o parciaimente o cualquier persona fisica o
moral, nacional o extranjera, piblica o privada, per cualquier medio conocido D\q
por conocerse, aun cuando se frate de incluifa o entregaria en ofros documentos
como estudios, reportes, propuestas u ofertas, en todo o en parte.

L}

LA

Ademds, "LAS PARTES" se obligan o haocer exiensiva lg oblgacién de
confidencialidad con sus directives, funcionarios, empleados, frabajadores,
agentes, contratistas independientes, representantes, asesores o cualquier ofra
persond con ellas vinculadas y que tengon acceso a la citada informacion, v
quienes deberan obligarse g mantener de manerg confidencial la misma.

“LAS PARTES" se obligan a utilizar la Informacion confidencial que mutuamente se q

proporcionen Unica y exclusivamente para darcumplimiento al objeto del pressnte -
convenio y de los acuerdos especificos, que surjan con su motivo.

"LAS PARTES" acuerdan que las obligaciones de confidencialidad de la presente

cldusula estaran vigenies durante y con posterioridad de la vigencial de este
Convenio, por un periocio de tres afios. En el entendido de que dicha imitacidn n
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Convenio de colaboracion ITESHU-PH DEVICES R&D S.A. DE C.V., Proyecto Desamolio o Integracion de
nuevos algortmos de reconstruccion, celda de carga e Inteligencia de negocio: en la nube para un
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operard respecto a la capacidad, experlenclu y desarrolio que el parsanal de “LAS
PARTES" haya adquiride derivado del presente Convenio.

En caso de faliar a este compromiso, se obligan al pago de dafios y perjuicios
se legaren a originar, reservandose las partes agraviadas, en todo momenitys
facultad de rescindir el presente convenlo o los Convenios especificos -I'Z‘a-f::._
colaboracién; siempre y cuando. la (s) parte |s) aportante (s) del ”secre
industrial”, notifique fehaclentemente, respecto de la informacién confidencial gue \*
aportard, previo a la firma del acuerdo especilico.

Lo establecido en el parrafo anterior, no tendrd validez, respecto del resultado final
de "EL PROYECTO" y donde se apligue el “secreto industrial”. Asimismo, las paries
gplicaran en lo conducente los disposiciones legales y normativas
comrespondientes, en materia de fransparencia y acceso a la informacién publica.

DECIMA SEGUNDA.- RELACION LABORAL.

El personal de cada una de "LAS PARTES" que sea designado para la realizacié
de cualquier actividad relacionoda con este Convenio de Colaboracién,
permanecerd en forma absoluta bajo la direccidn vy dependencia de la enhdud
con la cual tiene establecida su relacion laboral, mercanfil, civil, adminisirafiva o
cualquier ofrg, por lo que no se creard una subordinacién de ninguna especie con
la parte contraria, ni operard la figura juridica de patrdn sustitute o solidario; lo
anterior, con independencia de estar prestando sus servicios fuera de las
instalaciones de lo entidad por lo que fue confratada o realizar labores de L
/\\

supervisidn de los tfrabajos que se realicen.

El personal que parlicipe en la ejecucion de acuerdos especificos al amparo de
este convenio, deberd respetar las condiciones que "LAS PARTES" establezcon para
el desarrolio de los mismos. Asimismo, deben cumplir con kas normas vigentes de
cada uno de los organismos participanies y acotar aquelio que les fuera indicado
por el personal que tenga a su cargo el drea en el que lleve a cabo “EL PROYECTO", &

S

~2

DECIMA TERCERA.- RESPONSABILIDAD CIVIL.

Queda expresamente pactado que ninguna de "LAS PARTES", ni su personal,
tendran responsabilidad civil por dafios o perjuicios que pudieran causarle refrasos
por paro de labores académicas o administralivas en sus instalociones o por ofro
lipo de siniestros, los que pudieren causor el que éstas queden impedidas para
continuar las actividades materia de este Acuerdo. En caso de interrupcion de las
aclividodes previstas por causas de fusza mayor en las instalaciones de “LAS
PARTES", la parte afectada por la inferrupcién se compromete o reiniciar sus
actividades inmediatamente después de que las cousas de fuerza mnyé?r hay

desaparecido. :
L

R R R R e —————
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Cuando por fuerza mayor o caso forfuite se imposibilife la continuacién de ias
actividades materia de esfe convenio, cudlquiera de "LAS PARTES" involucradas
podra darlas por ferminados de acuerdo con lo dispuesto por este Convenio,

DECIMA CUARTA.- VIGENCIA

La duracion de este Convenio por tiempo indefinide hasta que los trabdjos
colaboracién realizados queden concluidos o que exista acuerdo previc g
escrito.

DECIMA QUINTA.- TERMINACION ANTICIPADA.

El presente Convenio podrd darse por terminado antficipadamente a voluntad de
cualquiera de "LAS PARTES" sin gque medie resolucion judicial alguna, dandose aviso
por escrifo a la ofra parte con un término de 30 (treinta) dias de anticipacion a la™s
fecha prevista para la terminacién anticipado. Sin embargo, las actividades que s
encueniren en curso, continuardn hasta su total conclusién, salvo gue "LAS PARTES"
acuerden lo contrario,

DECIMA SEXTA.- MODIFICACIONES

El presente Convenio podrd ser modificado ¢ adicionado por voluntad de “LAS
PARTES" el nimero de veces que sea necesario, medianie la frma de (los) acuerdo [‘*‘ \
{s} modificatorio (s} respectivo (s), el ({los) cual (es} serd (n) agregado (s) como /™ ’HL'II
adendum (s}, numerado (s} en forma progresiva. Y pasaran a formar parte P‘\ J
integrante del presente convenio. 4\

DECIMA NOVENA.- COMUNICACIONES

Las comunicaciones referentes a cualquier situacién derivada deé este convenio, <]
deberdan dirigirse al representanie técnico de “EL PROYECTO" quien a su vez fendra l{j_,. ~
la obligacién de en su caso hacerio saber a las demas partes firmantes. w1 2

VIGESIMA.- CONTROVERSIAS INTERNAS

En vitud de que el presente convenio es producto de la buena fe, las partes
convienen en realizar todas las acciones posibles para su cumplimiento v en caso
de presentarse una controversia o discrepancia en la interpretacién del presente
Convenio, serd resuelta de manera conjunta entre el responsable c:dmrnﬁ’frmim ¥
tecnico, quienes establecerén el plazo durante el cual se debe resoiver |

controversia. \l

\
M

| 7\
/A
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VIGESIMA PRIMERA.- JURISDICCION Y COMPETENCIA.

En caso de coniroversio, "LAS PARTES" convienan expresamente en somelerse a lo
competencia y jurisdiccion de las leyes y Tribunales competentes de la cludad de
Fachuca de Solo, Hidalgo. por lo que renuncian al fuero que por razén de su
domicilioc o cualquier ofra causa pudiera comesponderle presente o futuro.

DE 2017, ELABORANDOSE ESTE INSTRUMENTO EN TRES TANTOS PARA QUEDAR E

LEIDO ESTE CONVENIO POR "LAS PARTES", LO RATIFICAN Y FIRMAN 27 DE FEBRERC;%
CONFORMIDAD CADA UNA DE LAS PARTES.

INSTITUTO TECNOLOGICO SUPERIOR DE PH DEVICES R&D S.A. DE C.V.
HUICHAPAN

|".I | I| .r"f..

'_“J@M&\)/

ING. %’ GELICA BRAVO CARENA LIC. LORBNA JANEW ALVAREZ DIAZ
irectora General

Representa Administrative

=
ING. SERGIO QUINTANAR GARCIA
Jefe de Divisién de Ingenieria
Mecatronica

L.C RthEnrodonz RGAS -
/ﬁm“ ect6r de Administfacion y
Finanzas
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#HEXG 1. ACTIVIDADES, DESCRIPCION Y ENTREGABLES

ACTIVIDADES

Ma. Actrvidades especificos gue realizard la Instiiucion dentro del proyecto

|. Desanola de nueves aigonimaos de recomnetruccidn 30

1.3 Desarollo de inferdoz de comunicocidn escdner-procesadon [MAR)
1.4 Puesia en marcha del dslema operalivo y iorerios poerg escaneo
A0 MAR-ABR)

| .5 Desarrollo ¢l softwaore para abtencidn de datos det sensor hosialo
recomiucoion dal individuo. [ABR-JUN) 02012017 | &3/0%/207
| .6 Desorolle del codigo de los puntos de referencia sobre el modeio de o
penong raconstriida. | JUN-JUL)

1.7 mplementocidn dal cdliculo y visuaizocion de resuffodos v valores
estadislicos oblenidos de o configuracidn de puntos de referencic.{ JUL-

Fecha de Fecha de
Inicis Fin

AGO)

1.8 Disefias de interfor grifica (tercerizodal {AGO-SER \

2. Desanolc del médulo de comunicocian v procescoor plincis. \

2.2 Disefo elechdnico y momnufochera de lo PCB del médula de .

2 comunicacian. | FEE-MAR) 0202017 | a0/0s
2.3 Programacidn de sisternas embebidos: comunicacidn, monitareo,

alomas v control de cargo | MAR-MAY)

2.4 Bxparimentos Rnales. [MAY-JUN)

3, Desamollo web de los madulos de interdfor de configuracidn, inleligencia
5 | &8 Negocios y Visualizecian 30 02/01/2007
3.7 Desarrolio web del mddulo de visuglizacion 30 ce oy nueves aigoriimos
e reconstruccidn JUN-5EP}

4, Investigocidn y desanrcile de o celda de carga integrada en o
plataformio gutomdtica giratoria
4 4,2 Diseno elecirdnico y manuleciura de o FCE pora la celda de oo a0l | 3108010
cango. [FEB-MAR) l
4.3 Frogramacidn de sistemas embebidos v calibracion de la celdo de \\r
cargo [ABR-MAY]
5. Experdmentos inales en escenario raal
5 | 2! ntagrocion det nueva protatipo dal sstemao de escanss coporal OO 1| I 20300}
30 [SEP-MOV) '
5.2 Bxperimentos: Ensayo de srod inlradispositive e infertéenica [MOV-DIC) N
&. Patentes y publicacion de remuliodos mAav2NT | |haemy
£.2 Publicocion de resuliadas.|DiC)

210812007

DESCRIPCION

|. Desarrello de un sistema de escaneo corporal v2.0;

Esta actividad inicia con el desarrolio de interfaz de comunicacion escaner-procesador. o
puasta en marcha del sistema operative v librerias para escaneo 3D, el desarrcllo del \
soffware para obiencién de datos del sensor hasta la  reconstruccidn del individuo, el \
desarolle del codigo de los puntos de raferencia sobre el modslo de la persona
reconstruida, la implementacion del cdlcule y visuglizacion de resultados y valores quﬁ
estadisticos obtenidos de la canfiguracion de puntos de referencia vy porulfime el los dLSEﬁDS )

de inferfaz grafica (tercarizada].

2. Desarrollo dal médulo de comunicacion y autosustentabiidad:

e iniciard con el disefic electrénico dal madulo de generacion y recuperacién de energia,
la programacidn de sistemas embebidos para el menitoreo. alarmas v control de carga y
finamenie se reclzardn los  expermentos del modula de comunrdaen:-n
outosusteniabillidad, \
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4. Desarrollo de plalaforma oulomatica giratorio:

Se iniciard realizando el disefio elechkdnico y manufactura de la PCB para la platafarmea
giataria autematica y después la programacian de la tarfeta de circuito impreso de I
plataforma.

5. Experrmentos finales en escenario reai:
Se reglizard o infegracion del sistema de escaneo corpoaral 3D v los experimenios
necesarios: Ensayo de enor intfradipositivo e intartécnica.

4. Patentes y publicacion de resuliados.
Se publicaran los resultados en un congreso.

ENTREGABLES

1. Reportes de nuavos aigorilmos de reconstruccidn 30.
1.3 Reporte técnico de la interfaz de comunicacion escaner-procesador.{31/03/20%
1.4 Manual técnico de instalocién de software necesario para el sistermo . {28/04/20 TR %,
1.5 Reporte de cddige fuente del software de datos def sensor hosta la recenstruccidiy,
individuo.[30/06/2017) g
1.4 Reporte de cadigo fuente del software para los puntos de reterencla sobre el modal®
de lo parsona reconsiruida, (31 /07 /2017) "
1.7 Reporte de cédigo fuente & implementacion del software para configuracion de
puntos de referencio.[31/08/2017)

1.8 Reporte de codigo fuente del software para la interfaz grafica |29 //09/2017)

2. Repories y prototipos del module de comunicacion y procesador principal.

2.2 Reporte de esquemdticos del disefio electrdnico del madulo de comunicaciony 5 PCEs
profotipo.(31/03/2017)

2.3 Reporte de algoritmas de programacion del sistema de comunicacidn y procesador
principal,[31/05/2017)

2.4 Reporte de los resuliados exparimentiales.(30/046/2017) .I/\
3. Manuales de los modulos de Intaligenciao de Negocios y Visualizaciaon 30, f ¥, s

37 Monual del modulo de visudlizacidén 3D de los nuevos aigodimos de ')\ k
reconstruccion.|29/09/2017)

|

4, Reportes v prololipo de la celdo de carga integrada g la platatorma automdatica
giratoria.
4.2 Reporte del dieno elechiénico y 5 tarjelas PCB prololipo de la celda de

carga.(31/03/2017) 9
4.2 Reporle de los algoritmes y ¢édige de programacidn del frmware para la culabraﬂlﬂna‘“)

¥ Uso de la celda de carga.[31/05/2017) J

5. Reporles y prototipe funcional. /

5.1 Reporte técnico de la integracidn delsistema.[30/11/2017)
52 Reporte de resuliados experimantiales del sstema funcional. [29/12/2017) Q
6. Patentas y publicaciones del sensor 3D.

.2 Una publicacion de los resultados.|29/12/201 ?.]% f
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Anexo 2. Participantes del ITESHU.

-

Ing. Juan Olguin Camacho \
Dr. Benigno Mufioz Barron

* 5 alumnos de Ingenieria Mﬁa[mnim* \/ "I
(&l/
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